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INTRODUCCION AL CURSO 

Este curso esta destinado a todas aquellas personas que quieran tener 

un primer contacto con KNX.  

 

Los objetivos del curso son:  

 

V Conocer el sistema KNX.  

V Diseñar una instalación mediante KNX.  

V Programar el sistema por medio de ETS4.  

V Encontrar oportunidades de negocio en el sector de la eficiencia 

energética por medio de soluciones KNX.  

V Tener un primer contacto con productos y fabricantes KNX.  

V Iniciación y preparatorio al curso KNX Partner.  
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INTRODUCCION AL CURSO 

Curso de  

Iniciación  

KNX  

Partner  

KNX Partner 

Avanzado  

KNX 

Training 
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INDICE 

ü Capitulo 1. KNX. Argumentos del sistema.  

ü Capitulo 2. Topología del par trenzado uno.  

ü Capitulo 3. Comunicación.  

ü Capitulo 4. Componentes habituales en KNX.  

ü Capitulo 5. Normativa.  

ü Capitulo 6. ETS4 Manual básico de utilización.  

ü Capitulo 7. Replanteo y presupuesto instalación KNX.  

ü Capitulo 8. Ejercicios prácticos mediante ETS4.  

ü Capitulo 9. Control mediante otros dispositivos KNX.  

ü Capitulo 10. Funcionamiento y mantenimiento en KNX.  

ü Capitulo 11.  Simbología KNX.  

ü Capitulo 12. Ideas de negocio.  

ü Capitulo 13. Terminología y definiciones.  

ü Capitulo 14. Anexos.  



CAPITULO 

1 

K
N

X
. 

A
R

G
U

M
E

N
T

O
S

 D
E

L
 S

IS
T

E
M

A
.

 

Curso de iniciación al KNX ð IKNX Integraciones ð www.iknx.es  

CAPITULO 1. 

KNX. ARGUMENTOS DEL SISTEMA. 
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CAPITULO 1. KNX. ARGUMENTOS DEL SISTEMA 

BCI (Francia ): Sistema 
Batibus 

EIB Associacion 

(Bélgica): Sistema EIB  

European Home System 

Association (Holanda): 

sistema EHS 

 1995               2000   2005   2010 

KNX 

ASSOCIATION 

ü KNX Association fue fundada en 1999 como fusión de tres asociaciones 

europeas de aplicaciones domóticas:  
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CAPITULO 1. KNX. ARGUMENTOS DEL SISTEMA 

ü Definir un nuevo est§ndar abierto òKNXó para aplicaciones de dom·tica e 

inmótica.  

ü Consolidad la marca òKNXó para aplicaciones de dom·tica e inm·tica. 

ü Establecimiento del òKNXó como est§ndar europeo. 

ü Fomento de actividades formativas mediante la certificación en centros de 

formación.  

ü Fomento de la creación de grupos nacionales.  

ü Colaboración científica con centros docentes, técnicos, Universidades, etc.  

OBJETIVOS DE KNX ASSOCIATION: 
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CAPITULO 1. KNX. ARGUMENTOS DEL SISTEMA 

ü Norma Europea CENELC EN 50090 y CEN EN 13321-1 

ü Norma Internacional ISO/IEC 14543-3 

ü Norma en China bajo GB/Z 20965 

KNX ESTA APROBADO COMO: 
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CAPITULO 1. KNX. ARGUMENTOS DEL SISTEMA 

ü Par trenzado 1 (TP1): aprovechando la norma EIB equivalente.  

ü Par trenzado 0 (TP0): aprovechando la norma EHS equivalente.  

ü Ondas portadoras (PL110): aprovechando la norma EIB equivalente.  

ü Ondas portadoras (PL132): aprovechando la norma EHS equivalente.  

ü Ethernet: aprovechando la norma EIB.net  

ü Radiofrecuencia: aprovechando la norma EIB.RF  

SOLUCIONES DE TRANSMISION EN KNX: 

TP0 

TP1 

PL110 

PL132 

Ethernet 

Radiofrecuencia 

9.600bps 

4.800bps 

1.200bps 

2.400bps 

10Mbps 

16.438kbps 
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CAPITULO 1. KNX. ARGUMENTOS DEL SISTEMA 

ü Para unir medios distintos se utilizan los acopladores de medios.  

SOLUCIONES DE TRANSMISION EN KNX: 

Ethernet 

Bus 
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CAPITULO 1. KNX. ARGUMENTOS DEL SISTEMA 

ü El componente bus es el aparato físico que se monta en la instalación 
domótica y que dispone de su propia inteligencia, de esta manera no 

resulta necesario una unidad central de control. Por este motivo el KNX 

puede ser utilizado tanto en pequeños proyectos como viviendas o en 

proyectos mucho más grandes como hoteles, edificios, etc.  

FORMAS DE CONFIGURAR LOS APARATOS EN KNX: 
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CAPITULO 1. KNX. ARGUMENTOS DEL SISTEMA 

ü Métodos de instalación fáciles ( E-Mode ): la configuración no se realiza 
mediante un PC, sino a través de un controlador central, ruedas de 

codificación, etc. Este método  está pensado para el instalador cualificado 

con conocimientos básicos sobre tecnología bus.  

ü Mecanismos automáticos de puesta en marcha ( A-Mode ): la configuración 
se lleva a cabo automáticamente cuando se conecta el aparato. Este 

método  es ideal para el usuario final , instalaciones pequeñas, aparatos de 

audio y video y electrodomésticos.  

ü Métodos de instalación System (S-Mode ): la planificación y configuración de 
la instalación se realiza mediante un PC que tenga la herramienta software 

ETS (Engineering Tool Software ) instalada, además de todas las bases de 
datos de producto de cada uno de los aparatos que intervienen en el 

proyecto. El método  òS-Mode ó es el más utilizado para proyectistas e 

instaladores KNX certificados y sobre todo para grandes instalaciones.  

 

FORMAS DE CONFIGURAR LOS APARATOS EN KNX: 
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CAPITULO 1. KNX. ARGUMENTOS DEL SISTEMA 

El software ETS lo podemos encontrar:  

 

ü ETS Tester: diseñado para usuarios que no han recibido formación 
certificada y que no necesitan de conexión al bus.  

ü ETS Starter: para usuarios que no han recibido formación certificada. Esta 
versión está limitada con un número máximo de componentes en el 

proyecto.  

ü ETS Professional: para usuarios que han recibido formación certificada. Esta 
versión no tiene ninguna limitación, además posibilita la configuración y el 

mantenimiento a distancia de las instalaciones vía Internet . 

 

Actualmente en el mercado disponemos de la versión ETS4 aunque todavía a 

día de hoy la más utilizada es la ETS3. Estas versiones las podremos reconocer 

por los siguientes logotipos . 

ETS ð ENGINERING TOOL SOFTWARE: 



CAPITULO 

1 

K
N

X
. 

A
R

G
U

M
E

N
T

O
S

 D
E

L
 S

IS
T

E
M

A
 

Curso de iniciación al KNX ð IKNX Integraciones ð www.iknx.es  

CAPITULO 1. KNX. ARGUMENTOS DEL SISTEMA 

ü Mayor seguridad.  

ü Uso económico y racional de la energía en la gestión de edificios.  

ü Fácil adaptación de la instalación eléctrica a las necesidades cambiantes 

del usuario final.  

ü Incremento del confort.  

ü Instalaciones preparadas para el futuro.  

ü Amplio abanico de productos disponibles de los distintos fabricantes.  

ü Red muy extendida de profesionales cualificados . 

VENTAJAS DEL KNX FRENTE A OTROS SISTEMAS: 
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CAPITULO 2. 

TOPOLOGIA DEL PAR TRENZADO UNO 

(TP1). 
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CAPITULO 2. TOPOLOGIA DEL PAR TRENZADO UNO (TP1) 

ü Llamamos topología de una instalación KNX a la estructura de la que 
dispone en su división en áreas, líneas y segmentos de línea.  

 

TOPOLOGIA DE UNA INSTALACION KNX: 
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CAPITULO 2. TOPOLOGIA DEL PAR TRENZADO UNO (TP1) 

ü La unidad m§s peque¶a del bus KNX se denomina òsegmento de línea ó. Un 
segmento de línea está compuesto por una fuente de alimentación 

adecuada y un máximo de 64 componentes bus o aparatos.  

 

SEGMENTO DE LINEAS: 
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CAPITULO 2. TOPOLOGIA DEL PAR TRENZADO UNO (TP1) 

ü Una línea puede disponer de hasta 

cuatro segmentos de línea, cada uno 

de ellos dispondrá de su fuente de 

alimentación y un máximo de 64 

componentes bus o aparatos. Para 

dividir la línea en segmentos de línea 

se utilizan los amplificadores de línea . 

LINEAS: 
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CAPITULO 2. TOPOLOGIA DEL PAR TRENZADO UNO (TP1) 

ü Si se va a utilizar más de una línea 

todas ellas pueden conectarse en una 

línea principal por medio de 

acopladores de línea. A esta 

estructura se le denomina área . 

ü El número máximo de líneas que 

pueden conectarse a la línea principal 

son 15. También es posible conectar 

hasta 64 componentes bus o aparatos 

en la línea principal pero disminuiría 

este número en función de cada 

acoplador de línea que tengamos en 

uso, es decir, si en la línea principal 

tenemos conectadas 3 líneas cada 

una de ellas con su acoplador de línea 

entonces solo podremos poner en la 

línea principal un total de 64 -3=61 

componentes bus o aparatos . 

AREAS: 
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CAPITULO 2. TOPOLOGIA DEL PAR TRENZADO UNO (TP1) 

ü Si se va a utilizar más de un área todas 

ellas pueden conectarse en una línea 

de §reas o òbackbone ó por medio de 

acopladores de área. A esta 

estructura se le denomina línea de 

áreas.  

ü El número máximo de áreas que 

pueden conectarse a la línea de áreas 

son 15. También es posible conectar 

hasta 64 componentes bus o aparatos 

en la línea de áreas pero disminuiría 

este número en función de cada 

acoplador de área que tengamos en 

uso, es decir, si en la línea de áreas 

tenemos conectadas 3 áreas cada 

una de ellas con su acoplador de área 

entonces solo podremos poner en la 

línea de áreas un total de 64 -3=61 

componentes bus o aparatos.  

LINEA DE AREAS òBACKBONEó: 
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CAPITULO 2. TOPOLOGIA DEL PAR TRENZADO UNO (TP1) 

TIPO DE CONEXIONES 

Línea 

Estrella 

Árbol  
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CAPITULO 2. TOPOLOGIA DEL PAR TRENZADO UNO (TP1) 

ü La longitud máxima permitida de todos los cables en una misma línea no 

superara los 1.000m.  

ü La distancia máxima entre dos aparatos de una misma línea no superara 

los 700m. 

ü La distancia máxima entre la fuente de alimentación con bobina y un 

aparato no superara los 350m.  

ü La distancia entre dos fuentes de alimentación con bobina en una misma 

línea no podrá ser menor a 200m.  

 

LONGITUDES PERMITIDAS DE MONTAJE: 
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CAPITULO 2. TOPOLOGIA DEL PAR TRENZADO UNO (TP1) 

La dirección física sirve para identificar el aparato o componente bus dentro 

de una topología o estructura del bus. Consta de tres números:  

  

ü Primer número:  indica el área donde se encuentra. Puede ser un número 
del 1 al 15, si el número es el 0 indica que el componente está en la línea 

de áreas.  

ü Segundo numero:  indica la línea donde se encuentra. Puede ser un 
número del 1 al 15, si el número es el 0 indica que el componente está en 

la línea principal.  

ü Tercer número:  indica el número del componente. Puede ser un número 
del 1 al 255, si el número es el 0 indica que el componente al que se refiere 

es un acoplador de línea o de área . 

 

Por ejemplo si tenemos un componente bus con la dirección física 2.5.44 nos 

indica que se encuentra en el área número 2, línea número 5 y su número de 

componente es el 44.  

 

DIRECCION FISICA: 

Dir. FisiΦ Ҧ нΦрΦпп 
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CAPITULO 2. TOPOLOGIA DEL PAR TRENZADO UNO (TP1) 

Los acopladores son los componentes que unen los distintos niveles bus 

dentro de una topología, existen 3 tipos:  

  

ü Acopladores de área:  su función es unir un área con la línea principal de 
áreas.  

ü Acopladores de línea:  su función es unir una línea con la línea principal.  

ü Amplificadores de línea:  su función es unir dos segmentos de línea.  

ACOPLADORES: 
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CAPITULO 3. 

COMUNICACIÓN.  
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CAPITULO 3. COMUNICACIÓN. 

ü La transmisión de señales se realiza a través de un cable bus donde se 

conectan todos los dispositivos.  

ü Los datos se transmiten en serie en función de unas reglas fijas. La 

información se empaqueta en forma de telegramas a través del bus.  

ü Cada receptor envía un acuse de recibo si la transmisión ha sido 

satisfactoria.  

ü Si este acuse no se recibe, se repite la transmisión hasta un máximo de tres 

veces. En el caso de que el acuse continúe sin ser enviado, se interrumpe 

el proceso de transmisión y se notifica un error en la memoria del elemento 

transmisor . 

ü  Los telegramas se modulan de tal forma que un òcero l·gicoó se transmite 

como pulso. La òno-recepci·nó de ning¼n pulso se interpreta como un 

òuno l·gicoó. 

ü La información se transmite de forma simétrica al par de conductores y el 

componente se controla mediante la diferencia de tensión entre los dos. 

Las radiaciones perturbadoras actúan sobre ambos conductores con la 

misma polaridad y, por tanto, no influyen en la diferencia determinante de 

la tensión de la señal.  

 

TRANSMISION DE DATOS: 
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CAPITULO 3. COMUNICACIÓN. 

ü Es necesario regular el acceso al bus como medio físico de transmisión de 

datos. Para ello el EIB utiliza el procedimiento  CSMA/CA  (Acceso Múltiple 

por Detección de Portadora/Evitación de Colisiones ). Este procedimiento 
garantiza un procedimiento aleatorio libre de colisiones al bus. Todos los 

dispositivos de bus reciben las señales, pero sólo aquellos actuadores a los 

que òse est§ hablandoó reaccionan. Si un sensor, quiere transmitir, primero 

debe comprobar el bus y esperar a que ningún otro dispositivo esté 

transmitiendo. Si el bus está libre, cualquier dispositivo puede comenzar la 

emisión. Si dos dispositivos comienzan a emitir en el mismo instante, sólo 

tendrá acceso al bus aquél de ellos que tenga la prioridad más alta. El 

otro tendrá que esperar y transmitir después. En caso de igualdad de 

prioridad, comenzará aquel cuya dirección física sea más baja . 

REGULACION DE ACCESO AL BUS: 



CAPITULO 

3 

C
O

M
U

N
IC

A
C

IÓ
N

.
 

Curso de iniciación al KNX ð IKNX Integraciones ð www.iknx.es  

CAPITULO 3. COMUNICACIÓN. 

ü En el bus podemos encontrarnos dos estados de comunicación:  

 

V Durante el estado l·gico ò1ó no circula corriente. 

V Durante el estado l·gico ò0ó circula corriente. 

TELEGRAMAS TP1: 
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CAPITULO 3. COMUNICACIÓN. 

ü Un telegrama es aquel que se produce cuando hay un evento en el bus 

como por ejemplo si se acciona un pulsador, en este caso este 

componente envía un telegrama al bus . 

ü El envío de un telegrama se produce de la siguiente manera:  

 

V Se espera que el  bus  esté desocupado por lo menos durante un 

periodo òt1 (50 Bit)ó.  

V Se env²a el telegrama y se espera un tiempo òt2 (13 Bit)ó en que los 

aparatos que lo reciben envían un acuse de recibo ( acknowledge  o 

ACK).  

V El tiempo total del telegrama ronda entre los 20 y 40ms . 

V El telegrama es transmitido a una velocidad de 9600 bits/ seg., es 

decir, un bit ocupa el bus durante 1/9600 segundos ó 104µs. 

 

TELEGRAMAS TP1: 
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CAPITULO 3. COMUNICACIÓN. 

ü El telegrama está formado por paquetes de caracteres , cada uno de ellos 
lo componen 11 Bit + 2 de pausa  distribuidos de la siguiente forma:  

 

V 1 bit de inicio.  

V 8 bit de datos.  

V 1 bit de paridad par.  

V 1 bit de parada.  

 

TELEGRAMAS TP1: 
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CAPITULO 3. COMUNICACIÓN. 

ü La longitud total de caracteres del telegrama constara de entre 8 y 23, 

dependiendo de la longitud de la información. Un telegrama de 

conmutación ocupa en el bus unos 20ms y uno de transmisión de texto 

unos 40ms. Si agrupamos todos los caracteres que forman el telegrama 

tendremos la siguiente estructura:  

 

TELEGRAMAS TP1: 
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CAPITULO 3. COMUNICACIÓN. 

ü Byte de òcontrol ó: 

TELEGRAMAS TP1: 

Este campo de 8 bits indica la prioridad que dicho telegrama tiene al ser 

enviado según el tipo de función (alarma, servicios del sistema o servicios 

habituales).  
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CAPITULO 3. COMUNICACIÓN. 

ü Byte de òdirección emisor ó: 

TELEGRAMAS TP1: 

Indica la dirección física del dispositivo que envía el telegrama (4 bits con el 

área, 4 bits con la línea y 8 bits con el número de dispositivo).  


